Details die zahlen:

hydraulischer Hochleistungsradantrieb (optional)

Durch die direkte Kraftiibertragung des Radantriebes ist
der Vortrieb im Gegensatz zum Reibradantrieb auch auf
feuchtem und losem Boden gesichert.

Rohrleitungssystem

Dank des Rohrleitungssystems werden nur kurze Schlauch-
verbindungen bendtigt. Dieses wirkt sich kostenglinstig bei
vorgeschriebenem Austausch der Hydraulikschlauche aus.
Alle Hydraulikleitungen sind leicht zuganglich.

Hohe Wartungsfreundlichkeit

Dank der Verwendung von speziellen Kunststoffbuchsen und
Gleitklotzen entfallt lastiges Abfetten der Gelenkbolzen und
der Teleskoprohre.

Stiitzradvarianten

Robustes, doppeltes Stiitzrad bei allen Modellen mit Rad-
antrieb. Auf Wunsch Dreifachstiitzrad, um Einsinken auf
losem Untergrund zu vermeiden.

schwenkbare Abstiitzung (optional)

Dank der schwenkbaren Abstltzung kann die Aufstellflache
erheblich reduziert werden (um ca. 90 cm), zum Beispiel bei
Einsatzen am StraBenrand.

Stromerzeuger

Superschallgeddmmter Generator (optional) ermdglicht
netzunabhangigen Betrieb der Biihne sowie die Moglichkeit
Elektrowerkzeuge auch vom Korb aus zu nutzen.
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Hermann Paus Maschinenfabrik GmbH

SiemensstraBe 1-9, D-48488 Emsbiiren
Postfach 1161, D-48486 Emsbiiren

Tel.: 0 59 03 - 7 07-0
Fax: 0 59 03 - 7 07-33

Mail: mail@paus.de
I . Alle Angaben unverbindlich. Die Gerate entsprechen den neuesten europdischen Sicherheitsrichtlinien.
ntel‘net. WWW.anS.dC Konstruktive Anderungen vorbehalten.
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Hubarbeitsblihnen - Anhanger
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B Worklift G 13 A

Arbeitshohe

Maximale Plattformhdhe

Maximale seitliche Reichweite
Korblast im gesamten Arbeitsbereich
Schwenkbereich

Transportbreite

Transporthéhe

Transportldnge

Gesamtgewicht (in Grundausfiihrung)

13,0 m
11,3 m
6,5m
200 kg
endlos
1,80 m
2,08 m
6,22 m
ca. 1.400kq
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B Worklift GT 16 A Oberarm teleskopierbar
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Arbeitshohe

Maximale Plattformhohe

Maximale seitliche Reichweite
Korblast im gesamten Arbeitsbereich
Schwenkbereich

Transportbreite

Transporthdhe

Transportldnge

Gesamtgewicht (in Grundausfiihrung)

16,0 m
143 m
90m
200 kg
endlos
1,80 m
2,11 m
6,20 m

ca. 1.740 kg

PAUS-Hubarbeitsbiihnen

B volle Korblast im gesamten Arbeitsbereich
B Schwenkbereich endlos
B 2-Gelenk-Konstruktion auf einem Anhangerfahrgestell

B Elektrohydraulische Feinsteuerung (Proportional-
steuerung) fiir alle Bewegungen

B hohe Standsicherheit

B Vier hydraulische Abstiitzungen, einzeln steuerbar

B elektrische Stiitzenliberwachung (Endschalter an den
Stiitzen)

B 220V Steckdose im Korb

B Hohe Beweglichkeit durch Gelenk-Teleskop-Prinzip

B geringes Eigengewicht durch Verwendung von Alu-
minium Auslegern

B geringer Platzbedarf durch duBerst kompakte Bauweise

B hohe Wartungsfreundlichkeit (z.B. Gelenke polyamid-
gelagert)

B Einbaukomponenten ausschlieBlich von namhaften
Herstellern

W parallel geflihrter Arbeitskorb, d.h. flieBende Nivellierung

des Arbeitskorbes ohne nachregulieren durch Geber-
Nehmerzylinderprinzip
B wasser- und staubdichtes Bedienpult

B die GT21A teleskopiert 3 m aus dem Unterarm heraus,
max. seitliche Reichweite 10 m

Technik
in Perfektion ...

B Optional

B hydraulischer Hochleistungsradantrieb

B 1000 Volt Isolierung maglich (auBer GT21A)

B Stromerzeuger schallgeddmmt mit Start-Stop vom
Korb aus zu bedienen

B Verringerung der Arbeitsstlitzbreite um ca. 1 m durch
schwenkbare Abstiitzung an einer Seite

B Wahlweise manuelle oder hydraulische Abstiitzungen
(nur bei G13A)

B Aufbau auf einem Anhangerfahrgestell

B Arbeitskorb aus Aluminium +/- 60° drehbar

B Worklift GT 18 A

Oberarm teleskopierbar

Arbeitshohe

Maximale Plattformhdhe

Maximale seitliche Reichweite
Korblast im gesamten Arbeitsbereich
Schwenkbereich

Transportbreite

Transporthohe

Transportldnge

Gesamtgewicht (in Grundausfiihrung)

B Worklift GT 21 A

Unter- und Oberarm teleskopierbar

180 m
16,3 m
95m
200 kg
endlos
1,90 m
223 m
7.25m

ca. 1.950 kg
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Arbeitshohe
Maximale Plattformhdhe

Maximale seitliche Reichweite
Korblast im gesamten Arbeitsbereich
Schwenkbereich

Transportbreite

Transporthéhe

Transportldnge

Gesamtgewicht (in Grundausfiihrung)  ca. 2.500 kg

210m
19,Tm
10,0 m
200 kg
endlos
2,08 m
225m
7,40 m
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